


 代  表  者： 司馬天風（本名：品田昌寛）
   設  立： 2016年2月22日
 所  在  地 :  江東区石島2-14
 事業内容：   自律移動ロボット開発・販売

 3Dスキャナー開発・販売
 その他ロボット販売 

自律移動ロボット技術

３D空間スキャナー技術

マッチング先  ・頻繁に変化する環境でAMRを使用または検討中の方
・多くのAMRを使用していて都度のマッピング作業を省きたい方
・環境データ（形状データ）を手軽に撮りたい方

                                        ex. 建設業、製造業、流通業、商業施設 等     
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「建設現場を3Dマップ生成しロボット活用」

「3Dマップ・障害物データをロボット間で共有」

「低遅延 遠隔操作＆現場監視システム搭載」

マッピングロボットシステム

マッピングロ
ボット
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機械学習による画像認識



5画像認識（立ち馬）
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画像認識

（コーン＋トラバー）
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通常SLAMマップの動作 8倍速弊社サービスの動作 8倍速

環境変化に強い
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通常SLAMマップの動作（8倍速）弊社サービスマップの動作（8倍速）

環境変化後の自己位置把握



３D Scanner『WalkTHERE』
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WalkTHERE
‐Walk around there -
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WalkTHERE
‐Walk around there -
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WalkTHERE
‐Walk around there -
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WalkTHERE
‐Walk around there -
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WalkTHERE
‐Walk around there -

ReFRO
‐Release humanity from stupid jobs -

マッチング先  ・頻繁に変化する環境でAMRを使用または検討中の方
・多くのAMRを使用していて都度のマッピング作業を省きたい方
・環境データ（形状データ）を手軽に撮りたい方

                          ex. 建設業、製造業、流通業、商業施設 等  
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